Obsah prednésok a cviceni z predmetu
SERVOSYSTEMY

Prednasajiici: prof. Ing. KOVAC Dobroslav, CSc.
Termin: LS 2026
Rozsah: 2 hod. prednasok / 3 hod. cviceni

Tyzden Népln prednaSok Népln cviceni
Zakladné boyy 2 Obl?.Stl Vytvaranie blokovych Strukturovanych schém
l. automatizacie riadenia .
N . a ich prenosov.
a ¢islicovych systémov.
Zéakladné pojmy z oblasti
) automatizacie riadenia Aplikacia operatorového poctu v technickych
' a Cislicovych systémov a Laplace- systémoch.
Carsonova transformacia.
3 Zakladné pravidla pre stanovenie Stanovenie vysledného prenosu
) vysledného prenosu systému. Strukturovaného systému.
Identifikacia parametrov systému Identifikécia parametrov systému meranim.
4. meranim. Riadenie rota¢niho Simulécia regulovanych obvodov

pohybu.

v programech TINA, Proteus, Simulink.

Syntéza regulatora, Proporcionalny
regulator.

Névrh P — ¢lena. Simulacia regulovanych
obvodov v programech TINA, Proteus,
Simulink.

Integracny regulator, Derivaény
regulator.

Navrh I a D ¢lena. Simulécia regulovanych
obvodov v programech TINA, Proteus,
Simulink.

Struktury a vol'ba PID regulatora.

Navrh $truktiry PID regulatora. Simuléacia
regulovanych obvodov v programech TINA,
Proteus, Simulink.

Ziegler-Nicholsonova metdda.

Ladenie parametrov reguldtorov pomocou
Ziegler-Nicholsonovej metody. Simulacia
regulovanych obvodov v programech TINA,
Proteus, Simulink.

Strejcova metoda.

Ladenie parametrov reguldtorov pomocou
Strejcovej metddy. Simulacia regulovanych
obvodov v programech TINA, Proteus,
Simulink.

10.

Analytickd metoda.

Ladenie parametrov regulatorov pomocou
analytickej metody. Simuldcia regulovanych
obvodov v programech TINA, Proteus,
Simulink.

1.

Analytické rieSenie a stabilita
systému.

Vysetrovanie stability systému. Simuléacia
regulovanych obvodov v programech TINA,
Proteus, Simulink.

12.

Diskrétna regulacia.

Aplikacia diskrétnej regulacie. Simulacia
regulovanych obvodov v programech TINA,
Proteus, Simulink. Zapoc¢tova pisomka.

13.

Softvérové nastroje.

Simulécie. Zapocet.




